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证券代码：000559                                 证券简称：万向钱潮 

万向钱潮股份公司投资者关系活动记录表 

                                                      编号：20250709 

投资者关系活动

类别 

 

 特定对象调研       □分析师会议 

□媒体采访           □业绩说明会 

□新闻发布会         □路演活动 

□现场参观 其他（书面调研） 

活动参与人员 董事会秘书兼营销总监 闻超；技术中心副总经理 牛杰；财务管理部

沈丽红；发展投资部 吴华君 

东方财富 唐硕 

巨子投资 邱恩光 

民生汽车 完颜尚文 

汇添富基金 王旭冉 

睿远基金 苏勃瑞 

华夏基金 蓝一阳 张俊 

中信里昂证券 康凯 

惠升基金 陆浩然 

信达汽车 傅昌鑫 

兆天投资 潘微伟 

杭州遂玖资产 章成 

海富通基金 宫衍海 

向志珲 

时间 2025年 7月 9日 

地点 公司会议室 

形式 现场调研 
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交流内容及具体

问答记录 

 

1、请介绍下并购的进展，以及后面的节奏与时间点推测？ 

答：公司于 2024 年 5 月 6日公告后，目前公司及相关各方积极

推进本次交易整体工作进程。本次交易所涉及的尽职调查、审计、评

估等各项工作正在推进中，交易方案正在进一步磋商，交易相关方尚

未签署正式交易文件。后续公司将根据本次交易的进展情况履行信息

披露义务，敬请关注后续相关公告。 

2、请问公司后期其他的收并购思路？ 

答：公司未来将聚焦轴承和底盘战略，在新能源汽车、智能底盘、

人形机器人、低空经济、未来产业等领域开展收并购，旨在通过产业

链上下游整合、横向补链与强链、布局前瞻技术等方式，达到延伸产

业链条、增强供应链安全、优化成本结构、拓宽业务边界，打造下一

个业务增长点的目标。 

3、固态电池的布局情况？ 

答：万向一二三致力于固态电池研发工作，技术路线覆盖硫化物

与聚合物双路径，多元化技术布局能更好地满足未来市场多样化需

求，适配无人机、机器人、低空飞行器(eVTOL)等新兴场景，目前固

态电池研发与量产进程正常推进中。 

4、万向节可以分为哪几类？性能有何差别？ 

答：万向节主要分三类：刚性（非等速）、柔性（准等速）和等

速万向节。刚性万向节主要用于传递较大扭矩，且对速度均匀性要求

不高，或者通过成对使用来抵消不等速性的场合。如十字轴式万向节

是最常见、最经典的刚性万向节，它是由两个叉架和一个万向节组成，

结构简单、传动可靠、效率高，广泛应用于汽车传动轴；柔性万向节

主要用于中小功率传动、对缓冲减振要求高、需要同时补偿多种偏差、

维护不便或对噪音要求严格的场合。如汽车发动机与变速箱的连接、

小型工业设备、水泵、风机、小型机床等。等速万向节为了保证车辆
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在转向时（此时轮毂轴线与驱动半轴轴线夹角变化大）依然能平稳地

传递动力，避免轮胎跳动磨损。也用于一些高性能、高精度的工业传

动场合。如球笼式等速万向节是最常见、应用最广泛的等速万向节，

广泛应用于乘用车半轴外侧（车轮端）。 

5、万向节可应用在人形机器人哪些领域？ 

答：万向节可用于人形机器人灵巧手腕部、颈部等关节部位。 

6、行星滚柱丝杠研发进展？ 

答：公司已组建核心研发队伍，掌握正向设计能力，产品图纸与

工艺图纸均已完成，工艺路线与设备方案确定，目前样品在制作中，

整体按项目进度推进，年内完成工艺迭代和反向式高性能行星滚柱丝

杠研发。 

7、机器人关节核心精密轴、精密交叉滚子轴承、薄壁圆锥滚子

轴承、球轴承研发进展？ 

答：机器人关节核心精密轴产品已完成手工样件交付和小批量装

机交付，精密交叉滚子轴承已成立项目组并围绕机器人客户进行样品

开发和产业化投资方案策划，薄壁圆锥滚子轴承、球轴承已具备相关

产品，目前与头部机器人客户进行项目开拓中。总体来看，目前公司

在机器人领域的产品尚处于开发验证的阶段。 

8、车用万向节/轴承与机器人产品差别？ 

答：车用万向节/轴承规格大、扭矩大、寿命长并兼具锻造、冷

挤和冲压工艺，机器人相关产品以小规格、高精度、薄壁结构为主。 

9、万向节方案具体是如何增加关节力矩稳定性的？尤其是如何

在断电情况下保证关节力矩传递？ 

答：关于力矩稳定性： 

万向节位于两个旋转轴线的物理空间交点处（或非常接近），其

核心功能是：①将纯扭矩传递与姿态调整解耦：输入轴传递的纯旋转
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扭矩几乎无损地传递到输出轴。②吸收/隔离弯矩：万向节内部的十

字轴结构设计，允许输入轴和输出轴之间存在角度偏移。当输出轴受

到侧向负载（产生弯矩）时，这个弯矩被万向节自身的活动部件（如

十字轴的轴承）吸收和平衡，而不会反向传递到输入轴的驱动电机和

轴承上。电机只需克服负载扭矩和万向节内部的小摩擦力。驱动电机

/执行器只承受纯扭矩，负载更“干净”，效率更高。关节结构的刚度

显著提升（弯矩引起的变形被限制在万向节内部小范围内）。末端执

行器的“抖动大幅减少”，运动更平稳、精准。系统整体响应速度提

高。同时，万向节的机械交点提供了一个明确的、刚性的旋转中心。

这对于运动学建模与控制，简化了坐标变换和逆运动学计算，动力学

性能：减少了因虚拟中心偏移或连杆柔性带来的不确定性，使控制更

鲁棒。 

断电情况下关节力矩保证： 

①连接叉的机械限位：万向节本身通常没有绝对的角度限位，十

字轴理论上可 360 度旋转。但在机器人关节设计中，万向节会被集成

在一个带有精确机械限位的连接叉外壳或框架结构内。关节无法在超

过设计范围的方向上运动，维持了关节在极限位置下的姿态和负载支

撑能力。这对于防止机器人摔倒或负载坠落至关重要。②万向节自身

的结构强度与刚度：在正常工作角度内，即使断电且无刹车，负载力

矩也会试图使关节转动。而万向节内部存在一定的启动力矩（来自密

封、预紧的轴承等），这提供了小部分的保持力矩。万向节和其连接

叉本身是刚性结构，如果负载产生的扭矩不足以克服静摩擦力（或者

系统设计上，在断电时希望关节“僵持”在原位），万向节结构能抵

抗变形，维持输出轴相对于输入轴的角度关系，从而维持关节角度。

但这部分保持力相对较小且不稳定，不如机械限位可靠。 

10、我们怎么看万向节技术的壁垒，其他几个商用车万向节玩
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家是否可以很快追赶？ 

答：万向节的技术壁垒主要有材料和热处理、精密加工与制造、

轴承与密封技术、稳定的质量保证体系等，对强度、振动、磨损寿命

以及可靠性要求及其严格，被成为传动系统的“保险丝”，是一个易

损的安全件。公司有持续的研发投入、深度技术积累、全系产品、全

球用户、专利布局、垂直整合与供应链管理、专业设备和人才壁垒、

行业标准制定与认证参与等，是一个典型的经验、技术和资金密集型

领域。 

11、能否仔细解释一下偏心万向节具体的原理？ 

答：万向节两端轴颈呈偏心状态（非同轴），当输入轴转动时，

偏心结构会带动输出轴做周期性摆动，通过偏心量补偿两轴夹角的变

化，确保动力连续传输。可适应两轴间一定范围的角度偏移（如轴向

倾斜或径向偏移），减少因轴线不共线导致的传动干涉。尤其适用于

在空间狭小条件下的传动轴布置。相比普通万向节，偏心万向节在小

角度偏移场景中传动效率更高、振动更小，适合对稳定性要求较高的

工况。 

在汽车传动系统、工业机械、农业机械、工程机械领域都有应用。

如汽车传动系统中前驱车辆的半轴连接、部分越野车的传动轴，适应

车轮跳动和悬架变形时的角度变化，一般配合双联叉使用。 

12、我们对万向节的这些控制算法技术来源于哪里？ 

答：万向节是传动系统的一个关键核心零部件，一般不对万向节

本身进行单独控制，比如电动助力转向系统 EPS控制系统通常由部件

总成或主机厂负责。 

13、我们目前看，空悬的进展如何？ 

答：目前已完成样件开发和台架验证，装车试用效果良好；已建

立悬架耐久、空簧爆破和密封等试验能力；已建立试制车间和总成装
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配能力；已完成产线投资审批，正在开发产线，预计四季度产线到位

并调试完成。 

14、我们如何看后续在低空我们的出货量和上量的空间？ 

答：低空经济是公司“动行智控”战略的重要方向之一，也是人

工智能时代的重要载体，公司将加大对头部低空用户相关轴承、高精

度传动系统等领域产品的开发，是公司未来增量业务之一。总体来看，

公司在低空经济的业务拓展正在有序推进中。 

 

关于本次活动是

否涉及应披露重

大信息的说明 

本次调研活动不涉及未公开披露的重大信息 

活动过程中所使

用的演示文稿、

提供的文档等附

件（如有） 

无 

 


